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Les systemes robotisés sont utilisés principalerdepuis la guerre du Golfe (1990-1991),
sous la forme de drones aériens (UAV) ou terregtd&V). Israél, en raison de sa position isolée, de
sa politique peu encline au compromis, et des aoné&s démocratiques (exigence du zéro mort) a été
la premiere a développer de tels armements. LeddabU également partie des précurseurs de la
robotique, car ils ont les moyens de développerteelsnologies qui sont susceptibles de maintenir
leur avance technologique et militaire. La Framnstedécidée a suivre I'évolution, bien que ses msyen
beaucoup plus limités lincitent a effectuer desikhnotamment celui de I'imitation prudente plutét
que l'innovation tous azimuts.

Contexte global d'utilisation de la robotique

On peut définir le robot de la fagon suivanteest composé d’'un engin, d’'un opérateur et
d’'un environnement ; ce terme recouvre tout systeomwant se substituer a 'homme dans des taches
sensorielles et motrices (voire destructrices)esdrones existent depuis une vingtaine d’anrées,
role a été redéfini en 2001-2002, constituant wpeure technologique et idéologique. Jusqu’alas, |
réle des drones se cantonnait & des taches deneessance, de déminage, d'observation. Apres cette
rupture, le champ d’action des robots a été ékielques missions de combat (jusqu’ici, on atest
principalement des assassinats, notamment er)IS€&S missions de destruction sont appelées a se
diversifier et se multiplier.

La montée en puissance de drones répond a unéedogigue de réduction des effectifs (due,
en France, a une réduction du budget de la Défemseje limitation des risques auxquels sont
exposées les troupes (tdches dangereuses, péwoiblagpétitives). L’homme devrait donc se
concentrer sur les taches qui requierent raisonneetaéactivité. En effet, la robotique reposelear
trois concepts suivants : concentrer les efforssaddats et augmenter leur durée de vie sur legha
de bataille (robots de combat) ; économiser lesemsyen complétant I'action des troupes pour les
taches pénibles (robots de travail) ; garantirilteerté d'action en assurant la permanence et la

possibilité de I'action (au-dela des limites hunesin
Réalisations et perspectives robotiques des forcancaises

Les Européens agissent de maniére dispersée ematiare, ce qui limite la portée des
programmes mis en ceuvre. La France a néanmoirss pdunsieurs projets phares en Europe.

Les programmes existants sont encore modestes,doanent des résultats trés satisfaisants.
Les robots actuels accomplissent des missions deibance, d’exploration et d’organisation du
terrain. La dualité civil-militaire se révéle payanpuisque de nombreux développements ont été
achevés par des entreprises privées. Cependantolbeds civils doivent étre adaptés a deux
contraintes supplémentaires, inhérentes aux misgioititaires : définition d’'un concept d’emploi
cohérent avec le corps de doctrine ; définitionraigines de réaction et de protection face a des
agressions.

L’armée francaise utilise des drones depuis lad@és années 1990. Il s’agit dlones
tactiques, chargés de missions simples et non combatta@te289 pour I'acquisition d’objectifs, le
Crécerelle destiné a I'observation, et le Systemddtbne Tactique Intérimaire). L’Armée de Terre
utilise également dedrones stratégiques de longue endurancéléute Altitude Longue Endurance
et Moyenne Altitude Longue Endurance), et 'Arméel’dir prévoit d’en utiliser. La France a lancé
un projet, EuroMALE, qui devrait produire un protoe pour 2009 (prenant le relais du SIDM) ; ce
projet est tributaire du sérieux de I'engagemeamdricier des pays partenaires (France et Espaghe son
les seuls pays fermement impliqués).



La recherche développe actuellement les projetsusis : ERA (Equipe de Reconnaissance
Aérienne), GOR (Groupe d’Observation Robotisé¢), RRGbot de Combat en zone urbaine), SERAC
(Section de Robots AntiChars), TOTE (petit véhicutephibie téléopéré par tous temps). En outre, la
Direction Générale de 'Armement a construit untptype de drone baptisé SYRANO (Systeme
Robotisé d’Acquisition pour la Neutralisation d’'@biifs). Elle se penche également surrtésro-
drones et desdrones miniaturisés(aide au fantassin). A long terme, la France em@dsle construire
desdrones armés puis desdrones de combai(projet Neuron); elle est déja autonome pour les
drones tactiques

En matiére d'infanterie, la France a mis au pdintenue Félin. Il s’agit d’'un ensemble
complet d'équipements permettant au fantassin mél@mrer ses capacités et sa réactivité,
d’augmenter le rythme de l'action, de faciliter séplacements et d’'augmenter sa protection.

Il. Réalisations et perspectives robotiques des foes alliées (EU, Israél)

Les forces alliées ont mis au point des systerobstisés avant la France, en raison de
'ampleur de leur budget militaire (EU), de I'impance gu'ils attachent a la Défense (Israél), ou au
cumul de budgets et de technologies (OTAN). Isestla la pointe de ces technologies, puisqu'il
utilise des drones tactiques depuis 1982 (surveilade la plaine de la Bekaa) et utilise a I'heure
actuelle lemicro-drone Skylite. Ironiquement, I'Etat juif, qui a le plus explocétte voie, se retrouve
menaceé par les primitifs drones iraniens Misradrtis au Hezbollah) qui survolent son territoirer A
tournant des années 2000, les EU et Israél oné pacobotique au coeur de leurs programmes de
développement militaire.

Les alliés ont développé les systemes suivants. ddenes tactiquessont en utilisation
opérationnelle depuis la fin des années 1980. lisra®nc¢u les modéladunter (achetés en quatre
exemplaires par la France en 1995)Hermes (utilisés au RU). Ces pays utilisent ddsones
stratégiques de longue enduranceéepuis le milieu des années 1990 : les modésghe et Heron
(Israél) ; Predator version B (EU) eiGlobal Hawk (EU et OTAN). LePredator version A est un
drone armé, qui a été utilisé au Yémen en 2002 ; les autredéhes ont été utilisés en Afghanistan
(2002) et en Irak (2003).

De plus, les EU envisagent d’employer desnes de combata I'horizon 2015. Les EU ont
congu les modeéles démonstrateurs X-45 (A et C) aliry et X-47 (A et B) de Northrop Grumman,
qui devraient étre validés en 2007. A plus longnier le modéle UCARE, un drone a voilure
tournante, armé de missiles et de roquettes. Lmiprecombat entre un UCAV et un chasseur habité
(Mig 25 irakien) date de 2002, et s’est soldé paréchec du drone; les technologies air-air
demandent donc un approfondissement sérieux avandes logiciels puissent remplacer les pilotes.

En matiére terrestre, les Etats-majors sont pdésugue les robots permettront d’augmenter la
durée de vie des soldats et de pallier le handiteffectifs réduits. Les systémes suivants sont a
I'ceuvre : BUGS et ROCS (dépollution), RCSS (platef® de combat multifonctions), FTUV (UGV
tactique télécommandé), SARGE (reconnaissance,nd@e)j, XUV (UGV équipé d'une IA), MPRS
(UGV miniaturisé transportable a dos d’homme) et3W® (UAV miniaturisé appuyant les troupes).
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